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PROTOTIPO SEGUIDOR CARRUSEL 

 
INSTALADO SOBRE CUBIERTA  

EN EL EDIFICIO DE LABORATORIOS  
UNIVERSIDAD CARLOS III DE MADRID – LEGANÉS. 

 
 
 

 
 
 
CARACTERISTICAS DEL SEGUIDOR SOLAR CARRUSEL: 
 

�  Seguidor solar a 2 ejes. 
�  Superficie de placas hasta 50m2. 
�  Seguimiento mediante autómata programable. 
�  Precisión de seguimiento 0,5º en los dos ejes. 
�  Ángulos de trabajo  

o Eje azimutal de 0º a 60º. 
o Eje cenital 240º. 
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Subida de las diferentes partes del seguidor a la cubierta. 
El seguidor se transportó totalmente desarmado. 
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Vista superior de la grúa, desde la cubierta del edificio. 
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Acopio de la estructura del seguidor en cubierta. 
Vigas que conforman la pista de rodadura. 
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Ensamblaje de la estructura base del seguidor. 
 

 
Ensamblaje de la estructura que conforma los ejes portaplacas del seguidor. 
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Vista detalle de los ejes del seguidor y el cuadro de control instalados. 
 
 
 
 

 
Vista detalle interior del cuadro de control con el autómata. 
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              Detalles de soporte de los ejes portaplacas. 
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Detalle de la instalación de las células calibradas 
para el estudio de radiación en el seguidor. 
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Detalles del seguidor con las primeras placas instaladas. 
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Seguidor en posición de trabajo a 60º. 

 
Seguidor en posición de trabajo a 0º.  Antes de iniciar el “back-tracking”. 
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Vistas generales del seguidor en posición de trabajo 60º. 
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Seguidor con nieve, en posición de defensa 0º.  Enero 2010. 
 

 
Una vez retirada la nieve, el seguidor continuó funcionando. Posición 60º. 
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ANÁLISIS COMPARATIVO DE PRODUCCIÓN ENTRE 
SEGUIDOR CARRUSEL E INSTALACIÓN FIJA.  
 
 
 
Para llevar a cabo el análisis comparativo de producción entre el seguidor 
CARRUSEL y una instalación fija,   se procedió a instalar  en el mismo edificio de 
laboratorios de la Universidad Carlos III de Madrid, un sistema fijo con inclinación 
óptima, en el cual se instalaron el mismo modelo de placas fotovoltaicas que se en el 
seguidor.   
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Para completar el análisis, se instaló una célula calibrada en el sistema fijo, para 
comparar la captación en dicha célula con la energía producida por los paneles.   
 
A su vez se compara la captación en la célula calibrada acoplada en el seguidor 
CARRUSEL con la instalada en el sistema fijo. 
 
 


